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|. Prologo

[.1. INFORMACION ACERCA DE LA DOCUMENTACION

Este manual contiene informaciones relativas a la instalacion, al
funcionamiento y al mantenimiento de la maquina en condiciones de
seguridad.

Debera ser leido y enteramente entendido antes de utilizar la maquina.
Este manual y la restante documentacion relativa a la maquina forman parte
integrante de la misma.

Toda la documentacion relativa al funcionamiento y al mantenimiento de la
mdquina debera conservarse cerca de ésta y debera acompafiar a la misma
donde quiera que vaya.

[.2. SEGURIDAD

El capitulo “Seguridad” indica las precauciones basicas y los posibles riesgos
durante las operaciones de funcionamiento y mantenimiento de la médquina.
Antes de actuar en la mdquina, leer con cuidado las indicaciones que
aparecen en el capitulo “Seguridad”.

|.3. GENERALIDADES
El capitulo “Generalidades” indica las bases con las que se ha redactado
este manual.

|.4. DATOS DE LA MAQUINA
El capitulo “Datos de la maquina” indica las propiedades, funciones y
caracteristicas propias de la mdquina.

[.5. USO Y MODO DE EMPLEO

El capitulo “Uso y modo de empleo” indica las técnicas operativas para la
correcta seleccién y empleo de la mdquina.

El capitulo “Uso y modo de empleo” es una referencia importante para el
operador que usa la maquina. En este capitulo se encuentran todas las
indicaciones relativas a la correcta elevacién de la carga.




|. Prologo

|.6. FUNCIONAMIENTO

El capitulo “Funcionamiento” indica las técnicas operativas para el correcto
empleo de la mdquina.

El capitulo “Funcionamiento” es una referencia importante para el
operador que pone en marcha, regula y usa la maquina. En este capitulo
también se encuentran todas las indicaciones relativas a los instrumentos
puestos en la mdquina, al cuadro mandos y a la central electrohidrdulica de
la maquina.

Para hacer funcionar la maquina es necesario que el operador lea
atentamente también los manuales de instrucciones de los diferentes
componentes instalados en la maquina (motor diesel, radiocontrol,
reductores, etc.).

|.7. TRANSPORTE

El capitulo “Transporte” indica las técnicas operativas para el transporte de
la mdquina.

El capitulo “Transporte” es una referencia importante para el transporte
de la mdquina. En este capitulo se encuentran todas las indicaciones
relativas para que se realice con seguridad.

|.8. INSTALACIONES Y CONTROLES

El capitulo “Instalaciones y controles” indica las informaciones sobre las
instalaciones y controles de que dispone la mdquina.

El capitulo “Instalaciones y controles” es una referencia importante para el
operador que usa la maquina.

En este capitulo se encuentran todas las indicaciones relativas a las
instalaciones extras que se deben colocar y a los controles que debe
supervisar durante el empleo de la mdquina.




|. Prologo

[.9. MANTENIMIENTO

Las indicaciones relativas al mantenimiento de la mdquina se agrupan seguin
la clase de operacién (apriete de pernos, lubricacion, limpieza filtros, etc.)
de manera que el operador pueda llevar a cabo correctamente las
operaciones de mantenimiento previstas en el programa de mantenimiento
ordinario de la mdquina.

Para efectuar correctamente todas las operaciones de mantenimiento de la
mdquina es necesario que el operador también consulte atentamente los
manuales de instrucciones de los diferentes componentes instalados en la
maquina (motor diesel, radio-control, reductores, etc.).
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2. Seguridad

2.1. ADVERTENCIAS GENERALES

En este manual se emplean los siguientes simbolos para indicar posibles
situaciones de peligro e instrucciones de especial importancia.

O

PROHIBIDO: Las instrucciones destacadas por el letrero sefialan acciones
PROHIBIDAS. SEGUIR FORZOSAMENTE LO PRESCRITO.

%

ADVERTENCIA: Las instrucciones destacadas por este letrero sefialan los
correctos procedimientos para no dafiar la maquina.

NOTA: Este simbolo destaca las peculiaridades técnicas de la mdquina en
las que el operador ha de poner especial cuidado.

¥

ADVERTENCIA: El operador debe realizar todas las operaciones de
arranque o puesta en marcha de la mdquina cuando esta se encuentre sin
carga. Queda completamente prohibido acercarse a la mdquina cuando
esté soportando carga. Cuando sea necesario volver a arrancar la maquina
o acercarse a ella durante el transcurso de una izada, deberd bajarse
primero la carga hasta posicionarla en el suelo para poder acercarse a ella.
Para colocar la viga testero o fijar la carga al testero de izado la maquina
deberd estar no arrancada. (Puede ser asi o fijada con los bulones de unién
de la columna)

También queda completamente prohibido colocarse encima de la mdquina
cuando esta se encuentre en marcha.

Para realizar labores de mantenimiento la maquina deberd estar no
arrancada. Cuando sea necesario subirse a la maquina para realizar labores
de mantenimiento la maquina debera estar no arrancada.

11




2. Seguridad

ZONA PELIGROSA: Se determinan varias zonas peligrosas dependiendo
del personal al que nos refiramos pero en todos los casos se define como
cualquier zona dentro o cerca de la maquina en la que la presencia de una
persona durante el funcionamiento de la misma represente un riesgo para
su salud.

Debemos de tener en cuenta el tipo de personal cualificado que puede
tener acceso a la mdquina:

* Operador encargado de conducir la maquina:

personal instruido, mediante la lectura de este manual y de los manuales
adjuntos, para conducir la maquina en condiciones de trabajo normales
(transporte, desplazamiento, regulacién y mantenimiento).

* Encargado mecdnico: técnico cualificado capaz de intervenir en los
érganos mecanicos para llevar a cabo todos los ajustes y el mantenimiento
ordinario y extraordinario.

No esta habilitado para intervenir en las instalaciones eléctricas ni en las
instalaciones oleodindmicas.

* Encargado del mantenimiento eléctrico / hidraulico: técnico cualificado
capaz de intervenir en las piezas eléctricas y/o hidraulicas para llevar a cabo
todos los ajustes y el mantenimiento ordinario y

extraordinario.

No estd habilitado para intervenir en los érganos mecénicos.

12




2. Seguridad

2.2. INSTRUCCIONES BASICAS

¥

ADVERTENCIA: El operador tiene que leer detenidamente la informacién
facilitada en este capitulo, poniendo especial atencién a las precauciones
de seguridad que se detallan a continuacién.

Antes de realizar cualquier operacion, el operador encargado del uso de
la mdquina deberi:

* leer detenidamente el manual de la maquina y los manuales de los
accesorios;

* mantener la maquina limpia;

* observar los simbolos de prohibicién, peligro y advertencia citados en la
maquina;

* asegurarse de que todos los simbolos sean leibles, si fuese necesario,
limpiarlos o cambiarlos;

* leer detenidamente todos los mensajes de seguridad citados en la
maquina;

* no quitar ni alterar las placas colocadas por el Fabricante en la maquina;
* observar dénde se encuentran en la maquina los érganos de mando y los
dispositivos de emergencia;

* usar la maquina sélo en condiciones psicofisicas normales;

* usar la maquina sélo para el uso previsto para el cual ha sido proyectada;
* llevar ropa idénea (mono), no se deben llevar prendas que vuelen con el
viento, corbatas, bufandas, etc; o llevar cadenas, pulseras, anillos, etc.
(para impedir quedarse agarrados en los 6rganos de la maquina);

* controlar que las protecciones de seguridad estén instaladas y activadas
correctamente;

13




2. Seguridad

« utilizar apropiados Equipos de Proteccion Individuales (E.P.I)

* mono de trabajo;

* zapatos de proteccién,

* guantes;

* casco contra choques;

e auriculares contra el ruido;

* mascarilla contra el polvo;
* antes de hacer mantenimientos y/o reparaciones o limpiezas parar la
maquina y aislarla de las fuentes de alimentacion.
* no hacer ninglin tipo de operacién en la mdquina sin haber recibido antes
un adecuado entrenamiento;
* no deben ser utilizados, ni tratados, materiales que conlleven un riesgo
de explosion o de incendio;
* la limpieza del drea de trabajo tiene que ser realizada con la mdquina
parada y sin alimentacién eléctrica;
* intervenciones en la mdaquina para ajustes, mantenimiento Yy/o
reparaciones sélo estan permitidos al personal de la Empresa Fabricante de
la maquina o a los técnicos autorizados;
* no dejar sin vigilancia la maquina en funcionamiento;
* no intentar frenar o disminuir la velocidad de las piezas de la maquina en
movimiento con las manos o con medios disponibles;
* estd prohibido poner en derivacién cualquier tipo de dispositivo de
seguridad mecdnico, eléctrico o hidraulico;
* en caso de averia, parar y reparar;

%

ADVERTENCIA: Toda variacion de la maquina o sustitucién de piezas sin
una autorizaciéon escrita de BIURRARENA S. COOP. anula cualquier
garantia o responsabilidad por parte la empresa.

En el caso de que se pierdan el manual, piezas de seguridad o otras de la
maquina, se ruega ponerse en contacto con el distribuidor lo antes posible
para reponer las piezas extraviadas. 14




2. Seguridad

2.3. ZONAS ENTORNO A LA MAQUINA

Se definen en la mdquina 2 modos de funcionamiento, en cada uno de ellos
se realizan diferentes funciones que tienen su correspondiente entorno
peligroso.

* Modo translacion.
* Modo elevacién.

2.3.1. Modo translacién

* Traslacion.
Se define una distancia de seguridad de 5 m. para el operador por peligro
de atropello.

* Preparaciéon de la médquina.

Una vez dispuesta la mdquina en la ubicacion correspondiente al
levantamiento el operario debe acercarse a la maquina. Se colocaran los
elementos necesarios para el apoyo de la maquina en el suelo, con la
colocacién de planchas repartidoras de carga y despliegue los pies
estabilizadores y se procederd a la nivelacion de la mdaquina. Una vez
realizadas estas labores se desplegara la columna. Una vez desplegada la
columna se debera fijar mediante bulones a la plataforma.

* Colocacién testero. Para realizar dicha operacién debera entrar en el
area restringida un camién grua. La operacion se realizard con varios
operarios. Si por alguna razén una vez colocada la viga testero es necesario
mover alguno de los elevadores para conseguir una mejor alineaciéon del
conjunto, los operarios deberdn salir de esta 4rea restringida.
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2. Seguridad

* Fijacion de carga.

Los operarios deben volver a entrar en el drea restringida para fijar la carga

al testero.

16




2. Seguridad

2.3.2. Modo elevacién
Mientras se realiza el proceso de elevacion de carga se determina un drea
mas restringida por peligro de caida de carga.

En el drea de la Figura n°2.1. se definen los diferentes entornos peligrosos:

» Zona |. Se define una distancia de seguridad de 5 m. para el operador por
peligro de atropello. El operario no puede entrar en dicha zona bajo ningtin
concepto cuando este trasladando la maquina.

Para poder entrar en esta zona restringida debe pararse la traslacion.

Esta situacion solo debe producirse cuando sea estrictamente necesario
entrar en esta zona para realizar las operaciones necesarias para la
preparacién de la mdquina anteriormente descritas.

Siempre que sea posible realizar estas operaciones con la mdquina parada
el operador debera pulsar la seta que se encuentra en su mando de
control-remoto para parar completamente la mdquina con anterioridad a
entrar en esta zona.

* Zona 2.

Se define una distancia de seguridad de |5 m. para el operador por peligro
de caida de carga. Si por algiin motivo el operario debiera introducirse en
esta drea deberd primeramente descender la carga que se encuentra
levantando.

El resto de personas diferentes al operador deberian de mantener una
distancia minima de |5 m. porque no es necesaria su presencia. Se
consideran a los encargado mecanicos y de mantenimiento eléctrico y
hidraulico dentro de este grupo mientras la mdaquina se encuentre
funcionando y no sea necesaria su presencia.

NOTA: Asi mismo se define una distancia maxima de trabajo de 30 m. para
trabajar de una manera segura para garantizar que el operador dispone de
una vision completa y puede guiar la mdquina con seguridad. Si el operador
se aleja de esta distancia debera parar la mdquina.

17




2. Seguridad

30 m.
15 m.
REL
— Jae
| X
b o
W W

u Operario X o
u Resto

Fisura n°2.1.-Entornos Elevador
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2. Seguridad

2.4. CONDICIONES DE OPERACION

Hay que tener en cuenta que la seguridad es lo mds importante. Y a pesar
de ello, la mayoria de los percances se producen por no adoptar unas
precauciones bdsicas.

2.4.1. Operador

El operador designado para manejar la maquina tendra que haber leido y
entendido este manual, encontrarse en adecuadas condiciones fisicas y
estar provisto de los equipos de proteccién individual requeridos para la
tarea concreta que vaya a realizar.

Deberd tener muy claros todos los detalles del proceso de trabajo
previsto. Para llevarlo a cabo tendrd que disponer de una visibilidad
adecuada.

®

PROHIBIDO: Nadie més que el operador designado podra permanecer en
la zona de entorno de la maquina.

Al comenzar con el trabajo toque el claxon tanto cuando vaya a trasladarse
con la maquina como cuando comienza una elevacién para advertir al
personal que se encuentre cerca y aseglrese de que el drea de trabajo estd
despejada y libre de obstéculos.

2.4.2. Entorno

Debido a la altura que puede alcanza el testero al desplegarse las columnas
moviles hay que evitar en lo posible trabajar cerca de lineas de tension
eléctrica.

19




2. Seguridad

En funcién del voltaje de la linea la distancia variara segln la siguiente tabla:

N

PROHIBIDO: Es importante mantener siempre una distancia minima de
seguridad entre cualquier punto de la mdaquina y las lineas de tendido
eléctrico.

Voltaje (KV) | Distancia (m) Cuando. haya que . tr‘abalar
0.1 > necesariamente en las proximidades
| _ 55 p de una linea eléctrica se acordard

55 150 . previamente con otra persona un
150 — 275 ” codigo de sefales que permita a ésta
975 0 advertir al operador de la maquina
de su situacion respecto a la linea.
Tabla 2.1

Para mantener el rango de temperaturas en que se puede trabajar se debe
evitar trabajar en las cercanias de un foco de calor que pudiera ocasionar la
inflamacién del fluido hidrdulico en caso de fuga.

%

ADVERTENCIA: Extreme la precaucién del terreno tanto si se encuentra
en terreno natural como dentro de una obra, comprobando que no
existen cavidades cubiertas bajo el suelo, como tuberias o sétanos.

20




2. Seguridad

%

ADVERTENCIA: Preste especial atenciéon a los cambios de rasante
aminorando la marcha y en caso necesario evitdndolos.

%

ADVERTENCIA: Deberi ir vigilando el terreno para detectar la aparicién
de cualquier grieta.

%

ADVERTENCIA: Cuando se este produciendo el levantamiento de carga y
la maquina se encuentre apoyada en sus 4 pies estabilizadores, deberi ir
vigilando el terreno bajo los apoyos para detectar la apariciéon de cualquier
asentamiento.

%

ADVERTENCIA: Cuando se detecte por cualquier asentamiento que la
maquina no se encuentra apoyada en los 4 pies deberd pararse el
levantamiento descendiendo la carga.

21




2. Seguridad

%

ADVERTENCIA: En caso de trabajar cerca de la costa impida la entrada de
sal apretando bien los tapones, seguros y pernos de cada pieza. Lave la
mdquina después de utilizarla para quitar residuos de sal. Preste especial
atencion a las piezas eléctricas. Examine y lubrique las piezas con mayor
frecuencia. Utilice suficiente grasa para reemplazar la grasa anterior de los
cojinetes que hayan estado sumergidos en el agua durante mucho tiempo.

¥

ADVERTENCIA: Al utilizar el elevador en terrenos cubiertos por agua o al
cruzar rios poco profundos, compruebe el estado del terreno, asi como la
profundidad y la velocidad del agua, aseglirese de que ésta no rebase el
cilindro tensor de las cadenas, no pudiendo en ninglin momento estar en
contacto con el agua ni el tubo de escape, ni el sistema de admisiéon, ni
ningin componente eléctrico. Utilice suficiente grasa para reemplazar la
grasa anterior de los cojinetes que hayan estado sumergidos en el agua.
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2. Seguridad

%

ADVERTENCIA: Pare cuando las condiciones metereolégicas puedan
poner en peligro la seguridad del trabajo.

%

ADVERTENCIA: En caso de que una parte de la mdquina se rompa, de que
surja un ruido extrafio o sefiales anémalas de los indicadores. SE DEBERA
PARAR Y REPARAR. No se debe utilizar la mdquina si no estd en perfectas
condiciones, ya que su seguridad se puede ver disminuida sensiblemente.
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2. Seguridad

2.5. RIESGOS RESIDUALES DURANTE EL FUNCIONAMIENTO

¥y

ADVERTENCIA: PELIGRO DE QUEMADURAS

Esta prohibido tocar las superficies calientes (depésitos o tuberias) o el
aceite a alta temperatura. Seguir la guia de primeros auxilios
adecuadamente equipada.

N

PROHIBIDO: Queda prohibido elevar material que pueda generar
situaciones de explosién o incendio.

Q

PROHIBIDO: Queda prohibido elevar material a altas temperaturas o en
cercanfas de focos de calor que podria ocasionar inflamacién del fluido
hidraulico en caso de fuga.
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2. Seguridad

O

PROHIBIDO: Se prohiben las intervenciones de extincién cuyo origen no
sea absolutamente seguro. Se prohibe intervenir a personal no
adecuadamente formado para las actividades antiincendio.

¥

ADVERTENCIA: PELIGRO DE CAIDA DE MATERIALES. Se prohibe
detenerse al lado de la maquina cuando estd realizando labores de

levantamiento de cargas que podrian desprenderse véase la definicion de
ZONA PELIGROSA

¥

ADVERTENCIA: PELIGRO DE ENGANCHE, APLASTAMIENTO, CORTE
Estd prohibido realizar operaciones de mantenimiento y/o reparaciones
con la maquina en funcionamiento, a no ser que sea estrictamente
necesario.

V4

ADVERTENCIA: PELIGRO DE CAIDA
En caso de tener que realizar trabajos en altura deberan emplearse los
medios necesarios.

25




2. Seguridad

%

ADVERTENCIA: Algunas operaciones de control y mantenimiento se
deberdn efectuar necesariamente con algunos érganos en movimiento
(exdmenes periciales, controles, calibrajes, etc.); la OPERACION DEBERA
SER DESARROLLADA OBLIGATORIAMENTE POR DOS PERSONAS: el
técnico encargado y un ayudante que accione los mandos. Los dos
operadores deberan poder verse mutuamente todo el tiempo, dentro de
lo posible y establecer un protocolo de comunicacién.

%

ADVERTENCIA: PELIGRO CONTRA LA SALUD

Durante las horas de trabajo, se prohibe a los operadores ingerir alcohol
y/o medicinas que pueden dar somnolencia.

El personal que opera en la mdquina tiene la obligacién de usar los EPIls
prescritos.

El operario no debe trabajar ininterrumpidamente sin respetar los
horarios.

¥

ADVERTENCIA: Por los niveles de potencia acustica emitidos por la
mdquina se recomienda el uso de los E.P.l. actsticos adecuados.
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2. Seguridad

2.6. RIESGOS RESIDUALES

%

ADVERTENCIA: La maquina ha sido disefiada y construida teniendo en
cuenta todos los diferentes aspectos relacionados con la seguridad. De
todos modos la mdquina conlleva unos riesgos residuales que deben ser
conocidos y evitados por los operadores encargados del uso y del
mantenimiento de la maquina:

* falta de uso de los E.P.l;

® * emisiones acusticas

PROHIBIDO: Esta prohibido detenerse delante de la maquina en
funcionamiento de traslacion.

PROHIBIDO: Esta prohibido detenerse junto a la maquina cuando esté
levantando carga.
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2. Seguridad

2.7. MEDIOS DE SENALIZACION

2.7.1. Rotativos

Indican que la médquina estd en funcionamiento; deben funcionar cuando la
maquina se encuentre en traslacién como cuando se encuentra levantando
la carga. La maquina dispone uno en la parte delantera y otra en la trasera.

2.7.2. Alarma de traslacién acustica

Se activa automdticamente cuando se pone en funcién el desplazamiento
de las orugas desde el mando radio-control, e indica el inminente
desplazamiento de la mdquina.

2.7.3. Claxon

Debera ser activado por el operador cada vez que se presente un peligro
inminente, para advertir a las personas que se hallen en las zonas
peligrosas.
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2. Seguridad

2.8. PLACAS DE SENALIZACION SOBRE LA MAQUINA

%

ADVERTENCIA: Todas las placas de sefalizacion de mando y seguridad
deberdn mantenerse en un buen estado de conservacién y visibilidad.

2.8.1. Placas de sefializacion de seguridad

PELIGRO N\

NO SITUARSE EN EL RADIO
DE ACCION DE LA MAQUINA'

Fisura n°2.2.-Sefializaciéon de seguridad

2.8.2. Nivel de potencia sonora LWA

El nivel equivalente de potencia sonora es de LwA= 92 dB(A).
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2. Seguridad

2.8.3. Uso nocturno

La maquina estd dotada de iluminacién auténoma para su desplazamiento y
utilizacién en caso de escasa luminosidad.

Estas luces deberdn ser activadas por el operador para garantizar que la
utilizacion de la médquina se realice con la suficiente visibilidad. Estos focos
de iluminacién son moéviles y deberan orientarse hacia el suelo cuando la
mdquina se encuentre trasladando y girarse hacia la carga cuando
levantemos la carga.

N

PROHIBIDO: Se prohibe desplazar o trabajar con la maquina
en caso de no disponer de esta iluminacién por averia y que la luz natural
no garantice la visibilidad.
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2. Seguridad

2.9 BOTONES DE EMERGENCIA

A continuacién se muestran la colocacion de las botones de emergencia

ON/OFF (SETAS) en la méquina.

Figuras n°2.3..-Botones de emergencia ON/OFF (Setas)
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2. Seguridad

2.10. MEDIOS DE INDICACION

2.10.1. Alarma de emergencia

Indican que se esta produciendo un error en el funcionamiento de la
maquina. Puede ser de 2 tipos:

Zona errores del motor

Zona errores de nivelacién

Figura n°2.4.-Frontal panel eléctrico

-Error en el motor.
Deberd observarse que error se ilumina en el panel eléctrico.

Figura n°2.5.-Errores motor
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2. Seguridad

-Error en el nivelado de la méaquina.

Con anterioridad al izado de la carga debera cerciorarse que la maquina se
encuentra nivelada y con los 4 pies de apoyo en el suelo. Si la maquina no
se encuentra nivelada, sonara la correspondiente alarma con lo que debera
observarse en el panel eléctrico para determinar a que es debido el error,
si alguno de los pies no se encuentra en contacto con el suelo dicho
indicador se encontrard en rojo (a) o es la maquina la que se encuentra
desnivelada (b).

Figura n°2.6..-Errores nivelacién

Puede suceder que una vez iniciada la maniobra de elevacion de carga por
un asentamiento desigual se pierda o la nivelaciéon de la mdquina o un pie
de apoyo. Con lo que empezaria a sonar la correspondiente alarma. En
este caso deberd intentar bajar la carga hasta el suelo si se puede realizar
con la necesarias medidas de seguridad para poder volver a nivelar.

O

PROHIBIDO: Esta prohibido intentar nivelar la maquina o sacar un pie para
que haga apoyo si tiene la carga suspendida.
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2. Seguridad

2.10.2. Luces y alarma del testero

El testero dispone de una luz que se activa automaticamente cuando nos
encontramos en la configuracién de Elevacion para levantar la carga y sirve
para indicarnos que el izado se esta realizando de manera correcta en cuyo
caso la luz que aparecerd serda verde o si alguno de los cilindros de
elevaciéon se esta adelantando con respecto al otro lo que produce una
inclinacién del testero.

Cuando el testero se inclina fuera de su posicion normal de seguridad (Se
permite una oscilacién de |°) comienza a sonar una sefial de alarma y se
enciende una luz en el testero. Segln la luz sea roja o dmbar indica que el
testero se esta inclinando hacia la derecha o la izquierda.

Figsura n°2.7.-Luz testero
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2. Seguridad

Figura n°2.8.- Testero nivelado (VERDE)

Figura n“2.9.- Testero desnivelado hacia lado derecho (ROJO)

Tgle "

|

Figura n°2.10.- Testero desnivelado hacia lado izquierdo (AMBAR)
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3. Generalidades

3.1. INFORMACION SOBRE EL MANUAL

3.1.1. Para que sirve el manual

Este manual sirve para explicar:

* el empleo de la maquina previsto en las fases de proyecto;

* las caracteristicas técnicas;

* los modos de obrar en la mdquina en condiciones de seguridad y la
presencia de riesgos residuales;

* la constitucion de las distintas piezas que componen la médquina;

* las operaciones para el desplazamiento, la instalacién y la puesta en
funcionamiento de la maquina;

* las operaciones de regulacién y de uso de la maquina;

* las intervenciones de mantenimiento periédico.

3.1.2. A quien esta dirigido

Este manual estd dirigido al personal directivo, responsable y operativo de
la empresa en la que se emplea la maquina.

El manual tiene que ser leido y comprendido por:

* el personal encargado del uso de la maquina;

* el personal encargado del mantenimiento de la mdquina;

* el personal encargado del primer auxilio y de la seguridad interna de la
empresa.

3.1.3. Conservacién

Este manual tiene que ser guardado muy cerca de la maquina, pero al
amparo de liquidos y de fuentes de calor.

Se aconseja efectuar una copia de este manual para que eventuales
pérdidas no comprometan las fases de empleo y de mantenimiento de la
maquina.
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3. Generalidades

3.1.4. Advertencias

Este manual no puede sustituir integramente la experiencia del operador.
Para determinadas operaciones, el manual puede ofrecer las indicaciones
bésicas, considerando la eventual necesidad de tener que recurrir a
personal especificamente especializado.

Este manual proporciona indicaciones e instrucciones sobre el uso y el
mantenimiento de la mdiquina que se afiaden a NORMAS,
PRESCRIPCIONES, DECRETOS y LEYES de caracter general y especifico
en vigor en el lugar de utilizacion de la maquina y que se refieren al
montaje, el uso, el mantenimiento y la seguridad de las instalaciones
mecdnicas y eléctricas, etc.

En este manual se presentan sugerencias e indicaciones para efectuar las
operaciones de mantenimiento, se presupone de todos modos que el
personal encargado del mantenimiento de la maquina sea experto y
preparado en sentido general para poder afrontar cualquier problematica
de mantenimiento mecdnico, eléctrico e hidraulico.
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3. Generalidades

3.2. PLACAS

Cada mdquina se identifica con una placa de metal fijada de forma estable

sobre la misma. Las placas muestran:

B
jurrarena
MAQ

UINARIA

MASA (kg)

Figura n°3.1.-Placas de identificacién

* n° matricula; 101

modelo; EM-100

masa (kg); 20.000
potencia (Kw); 33

* afio de construccién; 2009

 Pol. Bidebitarte-20115 ASTIGARRAGA (GIPUZKOR)-SPAIN
68 FAX: 943 33 2585 WEB: www.biurrarena.com

e
EQUIPD ESPECIAL
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4. Datos de la maquina

4.1. DESCRIPCION GENERAL

El Elevador Movil esta disefiado para levantar piezas de elevados pesos en
terrenos de dificultosa accesibilidad.

Su facil maniobrabilidad permite llegar hasta el lugar de izado sin tener que
preparar viales o caminos de rodadura con requisitos exigentes.

Para su movimiento el Elevador lo hace con su configuracion de Traslacion.

El campo de aplicaciones es muy extenso. Como ejemplo: la manipulacién de
los elementos que conforman un equipo eodlicos, vigas de grandes
dimensiones para la construccién de viaductos.

Figsura n°4.1.-Elevador Mévil en Traslacién
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4. Datos de la maquina

Los Elevadores Moviles deben trabajar en parejas uniéndose mediante una
viga testero que sirva de apoyo al izado de la carga que se encuentra entre
ellos.

Para el izado los Elevadores Méviles deben colocarse en su configuracién de
Elevacién, desplegando los pies que servirdn de apoyos. El Elevador cuenta
con un sistema automdtico que autonivela la plataforma sobre la que se
fijaran mediante bulones las columnas que van a levantar la carga. Estas
columnas se despliegan levantando la carga por medio de un cilindro
hidrdulico que se encuentra en su interior.

Figsura n°4.2.-Elevador Mévil en Elevacién
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4. Datos de la maquina

La capacidad de elevacién depende del nimero de elevadores empleados.
Teniendo en cuenta que cada apoyo de la elevacién es decir cada EM tiene
una capacidad de 100 T.

Figsura n°4.3.-Elevacién con 2 Elevadores Méviles

Si la carga a elevar fuera de dimensiones longitudinales mucho mds grandes
no se podria soportar solo de 2 puntos de izado por lo cual habria que situar
otra pareja de EM-s para izar la viga con 4 apoyos.
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4. Datos de la maquina

4.2. DATOS TECNICOS

4.2.1. Dimensiones

|'."_i|

2480

Figuras n°4.4.- Dimensiones Elevador para Transporte

3120
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4. Datos de la maquina

Las dimensiones que aparecen en la pagina anterior son las de transporte. En
Cambio, cuando nos encontramos levantando la carga las dimensiones
caracteristicas las marcan los pies en los que se apoya el Elevador.

5000

[y
hJ

4000

Figura n°4.5.- Dimensiones Elevador para Elevacién
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4. Datos de la maquina

4.2.2. Configuraciones de altura de elevacién

La columna del Elevador dispone de un prolongador que puede aumentar
la altura méxima de trabajo.

&

Figsura n°4.6.- Prolongador

Figura n°4.7.- Base apoyo columna

El prolongador se fija mediante |6 tornillos M20 que deberan llevar
arandelas en ambos lados y tuerca autoblocante.

Antes de realizar la izada de la columna es necesario estabilizar la maquina
utilizando los pies:

=

3 Fi A
— = L k- .
1443 L/
0 I T T T

Figura n°4.8.- Mdquina estabilizada con los pies extendidos 44




4. Datos de la maquina

A continuacién se muestras distintas configuraciones de izado:

* Con extension

7100

* Sin extensién

Figsuras n°4.9.- Configuraciones de izado

10100

8750
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4. Datos de la maquina

4.2.3. Peso Elevador Movil
El peso total del Elevador Mévil EM-100 es 20 T.

4.2.4. Componentes

El elevador Movil EM-100 es un disefio desarrollado por BIURRARENA
con los siguientes componentes principales:

* Motor térmico: Se ha colocado un pack compacto desarrollado por
Geminiani denominado 422P basidndose en un motor Perkins 404C.22 de
51 CV (38 kW).

» Bomba: AIOVO71/31 de REXROTH.

= Distribuidor: Load-sensing 9M4-12-2X/LU de REXROTH.

Asimismo, dispone de otros elementos secundarios como:
= Radiador hidraulico: OESSE

= Sistema automatico de nivelaciéon: BPE

= Mando remoto: IKUSI
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4. Datos de la maquina

4.2.5. Datos Técnicos de los componentes principales.

4.2.5.1. Motor

400 Series 6
404C-22 @ 2800 rev/min T2224 - 1SO / TR 14396 - -
@ Perkins Engine Model: Curve: T 2224
Parkins Engines Company Limited 404 C-22 Issue: 2 Date: 7;,[’4-{"—"3
©2003 Commercial in Confidenca,
propristary information of Curve Numbser Prefin Ingreates:
Parkins Engines Company Lid ; ::"W, A e 2"“‘“‘";1':;';‘w
A Progucson 5 Spacad Purpois
Aspiration Type : Naturally Aspirated Bore :B40mm  FUELTYPE Europe Of Highway ~ USA FED Off Highway
Configuration  : Verical-In-Line Stroke :100.0 mm  Fuel Specification CEC RF-75-T-86 EPA 2D 85.330 1999
No. of Cylinders : 4 Cubic Capacity ; 2.216 litres Densily (kg1 @ 15°C) ~ 0.835-0.845 0.845 - 0.85
Rating Cods  : PED-0351 Viscosily (mm's @ 40'C) 2.5-3.5 20-3.2
' Sulphur Content 0.1-02 0.03-04
Cetane No. 45 - 50 40 - 48
156
151
147
143 1429
138
E
S 136
@
% 131
o 127
123
118
115
DEVELOPMENT TARGET
i ONLY - MAY BE
107 SUBJECT TO CHANGE &
For duly cycle refer to 45
Parkins Engines (Pelarborough) Limilad
slalem_e_n_l on Product Duty Usage Limitations. 43
4
kL]
_ma a
—
35
=
3 X
2
3
-4
28
27
25
23
Fal
19
17
1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400 2600 2800 3000
Speed revimin
Performance sher 60 Nours operstion wilh fu of 51 40 *C ol pump inkt
Rating Standard: 1SOTR 14395 ::u::‘lla_::bs fitted Exhal..m Quality Target:
Praduction Tolerance On Power Oulpul +5%, -5% aine; Smoke: FAS
Total Barometric Pressure (kFa) 100 Aamor - ol load, | TV OSTERE. inchainn FAS.
Vapour Pressure (kPa) 1
Air Inlet Temperature ("C) 25
Max Inlet Restriction (kPa) See Sheel 2 Erisloas:
@ Max Rated Speed g o O
Max Exhausl Back Pressure (kPa) See Shoel 2 EL NRMM 87/68/EC Slage 2.
@ Max Raled Speed US EPA 40 CFR Part B8 Tier 2.
I , 47
Initiated by’% Date Accepted as Target by . Date Issued By |
A. Ramsde 'NA\—-—— 317b5 C. Owen #5-07©3 Legisiation Manager
Engine Specification Manual, TPD 1408, September 2004 193




4. Datos de la maquina

4.2.5.2. Sistema hidraulico

Date

Proj. resp,
Page
Proj. No.

File

Manufacturer Biurrarena

29/05/2009

R ALFONSO
1

0070-A

0070-A Puente Grua FAS

Vehicle Type: Puente grua movil

Drive Diagram
Program FADI 5.002

Rexroth
Bosch Group

Mass mwm.n 15000 kg|Mass mu= 15000 kg|

Rolling resistance factor fx 0,03

Final Gear / Wheel | Type|Ratio irc| Efficie o) Static Radius Rws
Final Gear / Wheel01 1 1,00 0,238m

Curve hydrostatic Curve01

Engine Type: diessel Pump Splitter Gear box Pump1. 1xA10VO 85/52

Input speed neng 2200 R/min | RU0iseI6 = Neng/MPump 1,00 Vgrumptiiax 710 cm¥R
h Efficiency nseic 1,00 Speed neumpt 2200 R/min

Input Drive Power Pengiom 35,00 kW Power Pr. 3500 KW

P Charge Pump(s) Pcre 0,00 kW mp .

Auxiliary Drive Power Paus 0,00 kW

Maotor Motor State Ratio imrc Range Gear box Efficiency nwre Final Gear /Wheel
20A10FM 45/5 Active 87 0,85 Final Gear / Wheel01
Operation Point Nr. 1 2

Tractive effort Fr. 107461 43820 N

Velocity v 0,63 1,71 kmh

Flow Q 58,5 151,2 limin

Differential Pressure Apeump 266 115 bar

Motor(s) speed nua 608 1654 R/min

Motor(s) torque Mua 173 7 Nm

Motor(s) stroke vol. Vgma 44,5 445 cmiR

Motor(s) Angle a 18,00 18,00 *

100000

80000+

Tractive effort FTr [N]

ce (mass max.), gradient = 50,0%

60000+

40000+

20000

Roll. Resistance (mass min.)
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4. Datos de la maquina

4.2.5.4. Dep6sito hidréulico

Capacidad tanque = 560 I.

FFFFFFF

Figura n°4.10.- Depésito hidraulico

4.2.5.5. Depésito gasoil

Capacidad tanque = 140 I.

Figura n°4.11.- Depésito gasoil 50




5. Uso y modo de empleo

5.1. USO PREVISTO

%

ADVERTENCIA: La mdquina ha sido disefiada, fabricada y provista de
protecciones para elevar piezas de elevados pesos y dimensiones segtn las
anotaciones descritas en los apartados siguientes.

5.2. LIMITES DE USO DE CARGA

El valor, la colocacién y el amarre de la carga a elevar es un tema de crucial
importancia y debe realizarse siguiendo los criterios siguientes.

5.2.1. Carga

Hay que tener en cuenta que la carga a elevar depende del numero de EM-
s empleados. Considerando que la carga se levanta por un determinado
nimero de apoyos que reciben una reaccién en la izada. El valor de dicha
reaccion no debe superar las 100 T.

O

PROHIBIDO: No deben cargarse cada Elevador Moévil con pesos
superiores a 100 T.
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5. Uso y modo de empleo

5.2.2. Posicionamiento de la carga

La carga debe posicionarse por medio de una fijacidon a un testero de tal
manera que la carga que reciba cada EM donde va apoyado el testero sea la
misma, y que no se comprometa la estabilidad del conjunto.

%

ADVERTENCIA: Debe evitarse que durante el proceso de izado la carga
se balancee pudiendo tanto modificar el reparto de carga como la
estabilidad del conjunto.

l
"

Columna

Elemento fijacidn

Figsura n°5.1.-Esquema elemento fijacién para garantizar la carga centrada
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5. Uso y modo de empleo

5.2.3. Nivelacién del Elevador

%

ADVERTENCIA: Antes de proceder al izado de la carga debe realizarse la
operacioén de nivelacion.

O

PROHIBIDO: Queda completamente prohibido levantar la carga si el
Elevador no se encuentra nivelado (o a habiendo perdido algin pie de
apoyo). Ambos errores serdn indicados por la alarma y el cambio del
correspondiente piloto del cuadro eléctrico de rojo a verde.

Una vez extendidas los 4 pies y que hayan llegado a hacer contacto con el
suelo debe iniciarse el proceso de nivelacion.

Q

PROHIBIDO: No debe iniciarse el proceso de nivelado si no se ha
asegurado que los 4 pies han hecho contacto con el suelo.

Figura n°®5.2.- Maquina en posicién de: pies apoyados y maquina SIN nivelar
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5. Uso y modo de empleo

Una vez que tengamos los 4 pies apoyados, segun la figura 5.2.
procederemos a la nivelacion de la maquina, para ello:

Pulse y mantenga pulsado el correspondiente boton del mando
remoto segun la figura 5.3

El proceso de nivelado se termina cuando el led central cambia de
color rojo a color verde como se muestra en la figura 5.4

Al pulsar dicho boton podra comprobar el contacto de los 4 pies
estabilizantes al encenderse en color verde los correspondientes led-
s indicativos en el cuadro de mando.

Figsuras n°5.3.-Esquema elemento fijacidén para garantizar la carga centrada

Cuando el proceso de nivelado haya terminado podra observar una
luz verde en el centro del dibujo del Elevador que indica que la
plataforma se encuentra nivelada.

54

Figsuras n°5.4.-Proceso de miquina desnivelada a miquina nivelada




5. Uso y modo de empleo

5.2.4. Que hacer cuando una pata pierde contacto con el suelo
trabajando

Es posible que una de las patas pueda perder contacto con el suelo
debido a un corrimiento de tierras o por un hundimiento del terreno
mientras esta trabajando.

Ante esta situacion debemos de estar atentos y actuar rapidamente.
Siempre que la situacion lo permita, deberemos de conseguir apoyar
todas las patas y nivelar la maquina.

Podrian darse dos situaciones distintas:

SITUACION A

Figura n°®5.5.- La pata P3 ha perdido su apoyo, pero
la méquina sigue nivelada

SITUACION B

Figura n°®5.6.- La pata P3 ha perdido su apoyo y
ademads, la mdquina se ha desnivelado

Tanto en la situacion A como en la situacion B, debemos de seguir
exactamente los mismos pasos, siguiendo el mismo proceso que se
describe en la pagina anterior.
-apoyar las pata que no lo esté
-nivelar la maquina 55



5. Uso y modo de empleo

5.3. OPERACION DE TRASLACION

Cuando se quiera trasladar el Elevador Movil deberd de cumplir las
siguientes condiciones como se muestra en la figura 5.7.

- recoger el cilindro de la columna apoyandolo en los silentblocks del
bastidor apoyo columna

- plegar la columna

- recoger el cilindro de cada una de los cuatro apoyos 6 patas

- plegar las 4 apoyos 6 patas

Figsuras n°5.7.-Posicién de traslacién

Una vez cumplidas estas condiciones
seleccionaremos en el cuadro la
posicién de traslaciéon (ver figura 5.8) y
mediante el mando control remoto
trasladaremos el equipo al lugar
deseado.

Figuras n°5.8.-Interruptor seleccién traslacion — elevacién 56




5. Uso y modo de empleo

[
IZQUIERDA DERECHA S
A CE A ik

Figuras n°5.10.-Mandos de traslaciéon y giro

Es posible variar la velocidad de traslacion utilizando también el interruptor

que estd en el mando segun se ve la ci
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5. Uso y modo de empleo

5.4. OPERACION DE ELEVACION

Antes de realizar el despliegue del cilindro, deberemos asegurarnos de que
los apoyos-patas estan desplegados y sus cilindros extendidos. Asimismo la
maquina debera de estar nivelada seglin se ha explicado en punto 5.2.3 de
la pagina 52.

Una vez cumplidas estas condiciones
seleccionaremos en el cuadro la
posicién de traslacion (ver figura 5.9)
y mediante el mando control remoto
realizaremos el despliegue o repliegue
del cilindro.

Figuras n°®5.9.-Interruptor seleccién traslacion — elevacién
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5. Uso y modo de empleo

O

PROHIBIDO: No debe iniciarse la elevaciéon de cualquier tipo de carga si la
plataforma no se encuentra completamente nivelada.

La maniobra de elevaciéon constituye la operacién mas delicada y debe
realizarse siguiendo los criterios siguientes.

1%

ADVERTENCIA: Debe realizarse el izado de una manera lenta evitando
brusquedades.

Para elevar debera colocar la maneta en M+S para elevar los 2 cilindros a
la vez. En “teoria” deberian subir los 2 cilindros a la vez. Con ello
asegurariamos que la viga se levantara horizontalmente.

Pero por distinta distribucién de pesos, puede ser que un cilindro avance
mds que el otro tendiendo a inclinar la viga testero. La inclinaciéon del
testero supone un desequilibrio de la carga por lo que siempre deberd
evitarse. En caso de que se produzca se debe de proceder a nivelarlo antes
de seguir con la operacién de elevacion. Este desequilibrio se puede
producir de varias formas seglin se explica en la pagina 33 y 34.

En funcién de a que lado se produzca el desequilibrio subiremos o
bajaremos uno de los cilindros seleccionando el que se necesite en cada
caso (master / slave).

%

ADVERTENCIA: Si oye una sefial aclstica deberd observar el cuadro
eléctrico para observar segin la indicacion a que tipo de error hace
referencia.
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5. Uso y modo de empleo

O

PROHIBIDO: Prohibido continuar con el izado si observa cualquier tipo de
error en la nivelacién, sea por perdida de apoyo de algtin pie o por
desnivelado

%

ADVERTENCIA: Como norma general al observar cualquier error debe
para la elevacion y bajar la carga. A no ser que la bajada de la carga ponga en
una situacion mas delicada la estabilidad del conjunto.
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5. Uso y modo de empleo

5.5. OPERACION DE PLEGADO-REPLEGADO DE COLUMNA

Antes de realizar la operacién de plegado-replegado de la columna,
deberemos asegurarnos de que los apoyos-patas estin desplegados y sus
cilindros extendidos. Asimismo la mdquina deberd de estar nivelada segtn
se ha explicado en punto 5.2.3 de la pagina 52.

Una vez cumplidas estas condiciones
seleccionaremos en el cuadro la posicién
de elevacion (ver figura 5.10) y mediante
el interruptor del cuadro eléctrico
plegaremos o replegaremos la columna.

Figuras n°®5.10.-Interruptores seleccién traslacion — elevacién y despliegue columna
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5. Uso y modo de empleo

5.6. OPERACION DE PLEGADO-REPLEGADO DE APOYOS-
PATAS

Antes de realizar la operacion de plegado-replegado de los apoyos-,
deberemos asegurarnos de que los cilindros de los apoyos-patas estdn
recogidos, el cilindro de la columna recogido y la columna plegada.

Una vez cumplidas estas condiciones
seleccionaremos en el cuadro la posicion
de elevacién (ver figura 5.10) y mediante
el interruptor del cuadro eléctrico
plegaremos o replegaremos los apoyos-
patas.

Figuras n°5.1 | .-Interruptor seleccién traslacién — elevacion
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5. Uso y modo de empleo

5.7. OPERACION DE RECOGIDO-EXTENDIDO DE APOYOS-
PATAS

Antes de realizar la operacién de recogido y extendido de los apoyos-
patas, deberemos asegurarnos de que los apoyos-patas estdn totalmente
extendidos y la barra de seguridad de cada una del apoyo-pata colocado.

Una vez cumplidas estas condiciones
seleccionaremos en el cuadro Ila
posicién de traslaciéon (ver figura 5.12)
| y mediante el mando control remoto
W subiremos o bajaremos los cilindros.

~ Asimismo, mediante un selector en el
‘ mando control remoto, se puede
 seleccionar hacerlo de una en una o

" todas las patas a la vez.
Figuras n°5.13.-Accionamiento subida-bajada de los cilindros
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5. Uso y modo de empleo

Figsuras n°5.14.-Operacién bajada cilindros

Debajo de las patas-apoyos se colocaran unas chapas de reparto. Sus
dimensiones dependen de la capacidad portante del suelo. En su centro
deben colocarse las bases de los pies sobre los que apoyaran la forma de
pie de elefante de los cilindros.

Figuras n°5.15. Pie de elefante y colocacién de chapa de reparto
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5. Uso y modo de empleo

5.8. PENDIENTES DE TRASLACION Y APARCAMIENTO

5.8.1 Pendientes de traslacién

Los motores hidraulicos del Elevador Mévil cuentan internamente con un
sistema de seguridad contra-embalamiento por lo que la mdquina nunca
podra conseguir una velocidad mayor de la permitida.

La limitacién de la pendiente a salvar es funcion de dos parametros: el limite
de estabilidad y el limite de funcionamiento por el sistema motor diesel.

El limite de funcionamiento para ambos casos es de un 40%

%

ADVERTENCIA: Usar los mandos de forma gradual

5.8.2 Pendientes de aparcamiento

%

ADVERTENCIA: Estacione la mdquina en un lugar seguro y horizontal

65




5. Uso y modo de empleo

5.9. VELOCIDAD DE TRASLACION

La velocidad del Elevador se puede variar de dos maneras:
-Variando la velocidad del motor diesel
-Seleccionando el modo de trabajo normal o lenta

5.9.1 Velocidad motor diesel

La velocidad del motor se puede variar mediante el acelerador manual que
se encuentra a la derecha del cuadro eléctrico.

Figuras n°5.16.- Variacién de velocidad desde ell acelerador del motor diesel

El motor diesel tiene un rango de trabajo entre 900-2100 rpm.
Trabajaremos a 900 rpm, a ralenti, cuando:

- Al arrancar la maquina hasta calentar adecuadamente el aceite hidraulico.
- Trabajos de mantenimiento que requieran que la maquina este a ralenti.
- Pequenas paradas durante el trabajo.

- Subida y bajada a la géndola de transporte
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5. Uso y modo de empleo

5.9.2 Tipo de velocidad (normal-lenta)

La velocidad del Elevador Moévil también se puede variar mediante el
interruptor que esta en el mando segun la figura 5.17

Figuras n°5.17.- Variacién del tipo de velocidad desde el mando remoto

Este interruptor tiene dos posiciones:
- Velocidad normal: velocidad habitual de trabajo
- Velocidad lenta: velocidad reducida aproximadamente al 50%

5.9.3 Velocidad médxima de trabajo

La velocidad maxima de trabajo la conseguiriamos con el interruptor de
velocidad en posicion normal y con el motor diesel a 2100 rpm.

En estas condiciones la velocidad méxima es de 1,8 km/h. Siempre teniendo
en cuenta las mejores condiciones de suelo e inclinacién del suelo nula.
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5. Uso y modo de empleo

5.10. DIRECCION DE MARCHA ACONSEJADA

El Elevador Movil puede trasladarse en ambos sentidos pero es aconsejable

que avance con la rueda tractora unida al motor hidraulico de traslacién en
la parte trasera.

Figsura n°5.18.- Direccién de marcha aconsejada
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5. Uso y modo de empleo

5.11. PRESION SUPERFICIAL DEL TERRENO

Deberemos de tener en cuenta la presién superficial que ejercerd la carga a
levantar o preparar el terreno de trabajo adecuadamente. Existen multiples
posibilidades en funcién de la carga a levantar y de las placas de reparto que
utilicemos. A modo de ejemplo en el siguiente grifico se muestra para 3
tamafios de placa rectangular:

Grafico Presién superficial

3,50

3,00 _—

2,50 - /
2,00 1 /
1,50 /
1,00 - /

0,50 -

\

Presién superficial (kg/cm2)

0,00

-

20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

Cargatotal alevantar (Tn)

——N Placa rectangular 1m x 1m

N Placa rectangular 1,5m x 1,5m

_— ]S[ Placa rectangular 2m x 2m

5.12. TEMPERATURA DE FUNCIONAMIENTO

La temperatura ambiente de trabajo debe comprenderse entre los -10°C y
los +50°C.
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5. Uso y modo de empleo

5.13. COMPOSICION

Figsura n°5.19- Vista-Leyenda del Elevador Mévil

LEYENDA DEL ELEVADOR MOVIL

Pies

Deposito gasoil
Carro

Bateria eléctrica

00N AW =

Testero 10.
Prolongador I1.
Bastidor apoyo columna 12.
Columna 3.
Apoyos-Patas 14.

Receptor

Motor hidraulico
Conjunto electrovalvulas
Cuadro eléctrico
Depésito hidraulico
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5. Uso y modo de empleo

LEYENDA TRASERA ELEVADOR
MOVIL

l. Alarma de traslacién
2. Alarma de aviso
3. Bocina

- “ e S ﬂ | A
Figura n®5.2].-Vista-Leyenda detalles del Elevador Moévil

LEYENDA DETALLES ELEVADOR MOVIL

l. Patas de Elefante

2. Radiador hidraulico

3. Caja eléctrica sistema de nivelacién (solo para personal autorizado)
4. Tarjeta de sistema de nivelacion (solo para personal autorizado)
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5. Uso y modo de empleo

5.14. PLACA IDENTIFICACION

El Elevador EM-100 ha sido disefiado y fabricado de acuerdo con lo
previsto por las Directiva Maquinas CE 98/37 (que sustituye a la Directiva
89/392 y sucesivas modificaciones), Directiva de Compatiblidad
Electromagnética 89/336/CEE y Directiva de Baja Tension 73/23/CEE.

Figura n°5.22.-Posicién de la placa de identificacién
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6. Funcionamiento

6. FUNCIONAMIENTO

Los Elevadores Moviles trabajan por parejas y el control de los mismos se
puede hacer o bien individualmente o bien por parejas. Por este motivo,
por cada pareja existe un mando radio control.

El control de los dos elevadores se realiza mediante el cuadro eléctrico de
cada uno y con el mando radio control comun.

Para arrancar cada una de las maquinas es necesario hacerlo desde el
cuadro eléctrico propio y una vez que esté arrancada el manejo de la
magquina se realizard desde el mando radio control comun.

A continuacién se explican la botonera del mando radio control asi como
los mandos, botoneras, luces etc. del cuadro eléctrico.

6.1. SISTEMA RADIO CONTROL

El sistema radio control esta formado por los siguientes elementos:
* Emisor. (Figura n°6.1.) Es comun para las dos mdquinas
* Receptor (Figura n°6.2.). Cada maquina lleva un receptor

Figura n°6.1. -Emisor Figura n°6.2. -Receptor
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6. Funcionamiento

A continuacién se explican la botonera del mando radio control asi como
los mandos, botoneras, luces etc. del cuadro eléctrico.

Figura n°6.3.-Leyenda frontal mando radio-control

LEYENDA FRONTAL MANDO RADIO-CONTROL

|.  Oruga izquierda adelante / atrds

2 Oruga derecha adelante / atras

3 LED Encendido / apagado / Errores

4 Selector patas

5. Interruptor subir / bajar patas

6. Interruptor selector Master / Slave (esclavo) / M+S
7 Claxon

8 Interruptor subir / bajar gato

9. (SETA) BOTON DE EMERGENCIA ON-OFF
10. Botdn de nivelar

1. Velocidad traslacién normal / lenta
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6. Funcionamiento

Figura n°6.4.-Leyenda lateral mando radio-control

LEYENDA FRONTAL MANDO
RADIO-CONTROL

Botén encendido -reset
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6. Funcionamiento

6.2. SISTEMA RADIO CONTROL DE EMERGENCIA

Este sistema de emergencia sirve para aquellos casos en los que por
cualquier motivo el control remoto normal no funcione y las mdquinas
tengan una carga suspendida y sea necesario bajarla.

Para ello actuaremos de la siguiente manera:

|-Colocaremos el conector del mando pequefio azul () junto al conector
del mando principal naranja (2) para poder activar el mando pequefio azul.
2- Seleccionaremos mediante los botones |, 3 y 4 cual de los elevadores
moviles queremos bajar.

3- Pulsaremos el botén 2 para bajar la carga.

Figsuras n°6.5.- Mando radio-control de emergencia activado
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6. Funcionamiento

%

ADVERTENCIA: El mano radio-control debe emplearse con su
correspondiente cinturén.

T _
L B
‘L B
Lo iy ¥

Figsura n°6.6.-Colocacién correcta mando radio-control

%4

ADVERTENCIA: Ante cualquier anomalia que observe en el mando de
control remoto, primero resetearlo y si no se soluciona el problema
parar inmediatamente y llamar al distribuidor.

©

PROHIBIDO: Cuando el/los Elevador/es Mévilles se encuentre/n
arrancado/s queda prohibido desprenderse del mano radio-control.
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6. Funcionamiento

6.3. CUADRO ELECTRICO

LEYENDA CUADRO ELECTRICO

Sistema de nivelacién
Cuentarrevoluciones
Nivel gasoil

Nivel bateria

Nivel aceite

Temperatura aceite motor
Resistencias

Libre

© N LA WN =

9. Llave contacto

0. Interruptor luces

I'l.  Interruptor rotativos

2. Interruptor apoyos

3. Interruptor columnas

4.  Interruptor modos trabajo

15. BOTON-SETA EMERGENCIA

Figsuras n°6.7.-Leyenda cuadro eléctrico
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6. Funcionamiento

6.4. SECUENCIA DE ARRANQUE

A continuacién se detalla la secuencia de arranque:

a)

Gire el seccionador de baterias en ON

Figsuras n°6.8.-Ubicacién seccionador de baterias

Aseglrese de que la seta del mando y del motor estén sin pulsar.
Gire la llave de contacto de la maquina a arrancar hasta situarla en

posicién de contacto

Coloque el interruptor lateral del mando a distancia en posicion |
Seleccione la maquina que desea arrancar mediante interruptor
“seleccion mdquina” en el mando a distancia : master, slave o las dos a

a la vez (M+5).

Figsuras n°6.9.-Seleccién de maquina

SELECTOR MAQ.
MASTER

M+S
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6. Funcionamiento

f)  Pulse la seta del mano y vuelva a sacarla.

g) Presione el botén de encendido lateral del mando a distancia durante
2 6 3 segundos.

h)  Gire la llave de la maquina a arrancar a tope hasta que se arranque el
motor Yy luego suelte.

NOTA: Si se produce cualquier fallo en la secuencia de arranque debe
reiniciarla teniendo en cuenta que hay que volver a rearmar el
control-remoto (pasos f-g-h).

i)  Mantenga a ralenti la maquina durante varios minutos hasta calentar
adecuadamente el aceite hidrdulico.

h)  Una vez calentado el aceite hidraulico acelere el motor de la maquina

mediante la palanca que se encuentra en el lateral del mismo hasta las
2100 rpm.

Figuras n°6.10.- Variacién de velocidad desde el acelerador del motor diesel

A continuacion en funcion de la operacion que desea realizar seguird una

pautas u otras:

-Operacién de traslacion: capitulo 5.3 (Pag.55)

-Operacion de elevacién: capitulo 5.4 (Pag. 56)

-Operacion de plegado-replegado de la columna: capitulo 5.5 (Pag. 59)

-Operacion de plegado-replegado de las apoyos- patas: capitulo 5.6 (Pag. 60)

-Operacion de recogido-extendido de los apoyos-patas: capitulo 5.7 (Pag. 61)
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6. Funcionamiento

%

ADVERTENCIA: No accionar el motor Diesel donde pueda haber vapores
de combustible.

ADVERTENCIA: Para evitar dafiar el motor de arranque, no accionarlo
durante mas de 3 seg. Esperar 2 minutos antes de efectuar un sucesivo
intento.

ADVERTENCIA: Antes de desplazar el Tracktor, aseglirese de que el
depésito del Diesel contenga al menos 1/4 (un 25%) de su capacidad total.
ADVERTENCIA: Si la maquina no se enciende compruebe que todos los
BOTONES ROJOS DE EMERGENCIA (SETAS) estén sin pulsar.

6.5. SECUENCIA DE PARADA

Para parar la maquina existen tres posibilidades:

-Pulsando la seta del mando

-Pulsando la seta del cuadro eléctrico

-Girando la llave del cuadro eléctrico a su posicién original

Una vez parada la mdquina, se guardaran las llaves en un lugar seguro. Por
ultimo se colocari el seccionador de baterias en posicién OFF.

1%

ADVERTENCIA: Al terminar la jornada laboral hay que girar el
seccionador de baterias a OFF
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6. Funcionamiento

%

ADVERTENCIA: El mano radio-control debe emplearse con su
correspondiente cinturén.

ol | _
e
M

Figura n®6.11.-Colocacién correcta mando radio-control

%4

ADVERTENCIA: Ante cualquier anomalia que observe en el mando de
control remoto, primero resetearlo y si no se soluciona el problema
parar inmediatamente y llamar al distribuidor.

O

PROHIBIDO. Cuando alguno de los dos Elevadores Méviles se

encuentre arrancado queda prohibido desprenderse del mano radio-
control.
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%

ADVERTENCIA: Si se tiene previsto que la parada sea prolongada, de mas
de varios dias, se girard el seccionador de baterias hasta colocarlo en
posicion de OFF.

6.6. CARGA BATERIAS MANDO CONTROL REMOTO

El mando control remoto utiliza una bateria de litio. Dentro del cuadro de
uno de los Elevadores Moviles existe otra bateria colocada en el cargador
seglin se muestra en la figuras n°6.15

Figuras n°6.12-Cargador baterias control-remoto

¥

ADVERTENCIA: Para que el cargador esté funcionando, es necesario que
el seccionador esté en posicion ON.

¥

ADVERTENCIA: Es conveniente que siempre tengamos la segunda bateria

ya cargada en el cargador preparada para poder utilizarla en caso de que
se agote la montada en el mismo.
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7.1. CONFIGURACION DE TRANSPORTE

Para transportar los Elevadores Méviles es necesario colocarlos en su
configuracién de transporte que es la que se muestra en la figura n°7.1

Figura n°7.1.-Configuracién de transporte

El transporte debe realizarse con los pies en la posicion replegada

%

ADVERTENCIA: Como medida de seguridad extra los pies deberan
fijarse en el transporte mediante sus correspondientes cincamos.
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7. Transporte

Figura n°7.2.-Céncamos fijacién pies

Asimismo, en el transporte la base de los pies deben colocarse sobre sus
correspondientes soportes. Llevara los bulones (a) que sirven de unién a la
pata de elefante para realizar la articulacién en rétula del pie.

Figura n°7.3.-Base pies
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7.2. PREPACION PARA TRANSPORTE

Para preparar el transporte tenga en cuenta los siguientes puntos:

* Cuando transporte las maquinas, cumpla las normas de conduccién en
carretera, las leyes sobre el transporte de vehiculos por carretera, los
limites aplicables a vehiculos, etc.

* Seleccione un trailer adecuado al peso y dimensiones de las maquinas.
* Estudie toda la ruta, averigiie el ancho, altura y limites de peso de los
sitios por donde pasara.

* Obtenga los permisos de las autoridades correspondientes si fuera
necesario.

* Aseglrese de que el trailer tiene espacio para llevar las maquinas.

* Prepare una plancha de acceso para cargar las maquinas de manera
segura. Para ello consulte la tabla inferior y la ilustracion.

A B Plataforma drs:
| E— . N— carga del trailer
______ 1,0 __365~385
1,1 _ 400~425 A 0l
12 | ass-a60 -
1,3 _ 476~500 Cufia 15-76°
14 | 5,10~ 5,40
1.5 550 ~5,75

Figuras n°7.4.-Plancha de acceso para transporte
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7.3. COMO DEBE CARGAR LA MAQUINA

Para realizar el transporte tenga en cuenta los siguientes puntos:

* Cargue y descargue las mdquinas en una superficie plana.

* Use una plancha de carga con la suficiente longitud, anchura, espesor y
gradiente.

* Aseglrese que la maquina esta paralela a dicha plataforma.

* Mantenga el motor hidraulico de traslacién en la parte trasera durante la
carga y la descarga.

¥

ADVERTENCIA: Realice la operacién de carga/descarga lo mas lentamente
posible.

¥

ADVERTENCIA: Tenga cuidado con el borde de la plataforma de carga del
trailer, ya que éste podria desequilibrar la maquina.

Figura n°7.5.-Sentido en operacién de carga
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7.4. CARGADO O DESCARGADO MEDIANTE GRUA

Para realizar el cargado o descargado mediante gria tenga en cuenta los
siguientes puntos:

* Cuando vaya a izar una maquina revise el peso, ancho, longitud y altura
que se hace referencia en el Capitulo 4-Datos Técnicos.

* Utilice cables de acero largos y apoyos de separacién para guardar la
distancia con la mdquina, ya que debe evitarse cualquier rozamiento.

o

Figura n°7.5.-Operacién de carga

*Coloque una lamina de goma entre los cables de acero y la mdquina para
evitar cualquier dafio.

« Situé la grua en el lugar adecuado.

* Instale los cables de acero y los apoyos como se muestra en la
ilustracion.
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Figura n°7.6.-Operacioén de carga

ADVERTENCIA: Aseglirese que los cables de acero sea del calibre adecuado.

ADVERTENCIA: Un error en el método de izado o en la instalacién del

cable de acero puede causar dafios a la maquina.

PROHIBIDO: No cargar las maquinas bruscamente ni entrar en el drea de
89
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7.5. ALMACENAMIENTO

Cuide la maquina teniendo en cuenta las siguientes sugerencias para
impedir su deterioro cuando la aparque durante un periodo largo de
tiempo (mas de | mes):

* Limpieza de la mdquina:
. Lave la maquina y séquela.
. Engrase todas las piezas que precisen lubricacién.
* Desconecte eléctricamente la maquina colocando el seccionador en
posicién OFF.
* Prevencion frente al polvo y la humedad:

. Mantenga la médquina seca.
. Aparquela sobre una superficie adecuada.
* Mientras esta guardada:

. Arranque y mueva la mdquina una vez al mes y lubrique
todas las piezas.

. Compruebe el nivel de aceite del motor y del refrigerante.
Cuando arranque el motor, reponga los niveles si es
necesario.

. Ponga en marcha los diversos mecanismos de la maquina,

como el motor de desplazamiento para asegurarse que
todos los componentes se encuentran debidamente
lubricados.

¥

ADVERTENCIA: Cada 100 horas o |5 dias mover la mdquina para evitar
un bloqueo de las orugas.
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8. Instalacién y controles

8.1. INSTALACION

8.1.1. Rotativos
Cada Elevador Movil cuenta con dos rotativos situados en la parte frontal
y trasera de la maquina que se activan desde el cuadro eléctrico.

Figura n°8.1.-Ubicacién de Rotativos

8.1.2. Focos iluminacién
Cada Elevador Movil cuenta con 4 focos de iluminacién situados en la parte
frontal y trasera de la mdquina que se activan desde el cuadro eléctrico

" ‘_ B2 = 3 e - - -. . - : ! .:-
| S e SRR

Figuras n°8.2.-Ubicacién de focos de iluminacié

n
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8. Instalacion y controles

¥

ADVERTENCIA: Deben disponerse repuestos para los focos y realizar
revisiones periddicas del sistema de iluminacién.

8.2. CONTROLES

Este capitulo resume las principales regulaciones y los controles mas usuales
que se efecttian en la mdquina.

O

PROHIBICION: Se prohibe cualquier manipulacién de las calibraciones de la
maquina, salvo autorizacién oficial por parte del Servicio Técnico.

8.2.1 Indicadores
A continuacion se indican el rango de valores de los distintos indicadores que
hay en el cuadro eléctrico y que deben controlarse.
Los indicadores del cuadro los podemos dividir en dos tipos:
-Indicadores del sistema de nivelacién
-Indicadores del motor de combustion

Indicadores del sistema
de nivelacion

92

Figura n°8.3.-Indicadores cuadro eléctrico




8. Instalacién y controles

Indicadores del sistema de nivelacién:
Hay 5 leds, los 4 exteriores (Pl, P2, P3 y P4) corresponden a cada una de las
patas de la mdquina. Nos indican si cada pata esta apoyada en el suelo:
-verde: significa que la pata estd apoyada en el suelo
-rojo: significa que la pata NO esta apoyada en suelo
El led central nos indica si la maquina se encuentra nivelada:
-verde: significa que la maquina esta nivelada
-rojo: significa que la maquina NO esta nivelada

?’__
g‘s

N A‘

F 7 St 8 N Y

Pata NO apoyada Pata apoyada

|

A

e MASTER
== Bk

Figuras n°8.4.-Indicadores sistema nivelacién
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8. Instalacion y controles

Indicadores motor de combustién

Régimen de rotacién motor diesel [rpm]: 900-2100

Nivel de combustible diesel

Figuras n°8.5.-Indicadores motor combustién

-~

Nivel de bateria
Temperatura agua
Temperatura agua

L Nivel de bateria

Figuras n°8.5.-Indicadores motor de combustién

O

PROHIBICION: Se prohibe cualquier manipulacién de las calibraciones de
la maquina, salvo autorizacién oficial por parte del Servicio Técnico.
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9. Mantenimiento

9.1. PRECAUCIONES

¥y

ADVERTENCIA: Comience las labores de mantenimiento cuando conozca
perfectamente la mdquina.

¥

ADVERTENCIA: componentes del motor y los hidrdulicos han sido
ajustados en fibrica. No permita que personal no capacitado los reajuste.

%

ADVERTENCIA: Si desconoce las recomendaciones para el mantenimiento
de la mdquina llame a un técnico cualificado.

¥

ADVERTENCIA: No comience las operaciones de mantenimiento hasta
que no haya comprendido completamente el capitulo relativo a medidas de
seguridad.

¥

ADVERTENCIA: Antes de efectuar cualquier tipo de mantenimiento o
reparacién, se aconseja aislar (art. 82 DPR 547/55) la maquina o las
maquinas implicadas por eventuales alimentaciones eléctricas.
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9. Mantenimiento

¥

ADVERTENCIA: Antes de efectuar cualquier tipo de mantenimiento o
reparacion, se recomienda poner en el cuadro de mando un cartel bien
visible que muestre el siguiente texto:

ATENCION

MAQUINA EN MANTENIMIENTO
,{1—[% NO EFECTUAR MANIOBRAS

ADVERTENCIA: Antes de efectuar cualquier tipo de mantenimiento o
reparacion, se deben de eliminar cualquier posibilidad de puesta en
movimiento de la madquina (quitar las llaves de puesta en marcha,
desconectar las baterias de alimentacién).

¥

ADVERTENCIA: Antes de efectuar cualquier tipo de mantenimiento o
reparacion, se deben de desconectar las alimentaciones del combustible.

¥

ADVERTENCIA: Antes de efectuar cualquier soldadura, se deben de
desconectar el seccionador de la bateria de la maquina.

¥

ADVERTENCIA: Antes de efectuar cualquier manipulacién del circuito
eléctrico se desconectari el seccionador de la bateria .
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9. Mantenimiento

%

ADVERTENCIA: No utilizar disolventes o materiales inflamables.

¥

ADVERTENCIA: Para acceder a las partes altas de la maquina, utilizar
siempre medios idéneos que permitan realizar el trabajo de forma segura.

¥

ADVERTENCIA: Cuando se haya terminado el trabajo, volver a colocar el
carter de proteccion y las coberturas, quitados anteriormente para facilitar
el trabajo.

¥

ADVERTENCIA: La soldadura debe realizarse por personal cualificado.

¥y

ADVERTENCIA: En los trabajos de mantenimiento se debe tener en
cuenta que se trabaja con fluidos a altas presiones y temperaturas.
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9. Mantenimiento

¥

ADVERTENCIA: Para acceder a las partes altas de la mdquina, utilizar
siempre medios idéneos que permitan realizar el trabajo de forma segura.

¥

ADVERTENCIA: En caso de haber quitado la chapa-visera de proteccion
del cuadro eléctrico para algtin tipo de mantenimiento, cuando se haya
terminado el trabajo, volver a colocarla.

1%

ADVERTENCIA: La soldadura debe realizarse por personal cualificado.

ADVERTENCIA: En los trabajos de mantenimiento se debe tener en
cuenta que se trabaja con fluidos a altas presiones y temperaturas.

ADVERTENCIA: Cuando una labor de mantenimiento deba ser realizada
por 2 personas con la maquina arrancada, cada operario debe conocer sus
funciones antes de arrancar la maquina por los problemas de comunicacién
que pueden generarse por el ruido generado por el motor.

ADVERTENCIA: Tenga en cuenta que las operaciones de mantenimiento
deberdn realizarse con los medios adecuados:

. Guantes adecuados para cada operacion.

. Ropa adecuada para el trabajo evitando prendas
muy holgadas

. Botas de seguridad
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9. Mantenimiento

9.2. MANTENIMIENTO ADECUADO

Como criterios generales para un mantenimiento adecuado se puede
sefialar:
* Cambio y reparacion de piezas. Debera cambiar peridédicamente las
piezas que se consuman o se estropeen para mantener el funcionamiento
optimo de la médquina.
» Use piezas auténticas.
* Use el aceite recomendado.
* Quite el polvo o el agua que se haya acumulado a la entrada del depésito
del aceite antes de llenarlo.
* Extraiga el aceite cuando esté caliente.
* No repare nada mientras que la maquina esté en funcionamiento.
* Pare el motor cuando vaya a recargar el depésito del aceite.
* Cuando vaya a reparar el sistema hidraulico, libere la presién abriendo la
valvula de descarga
* Con regularidad realizar en la maquina los siguientes controles:

* Eficiencia de las protecciones y de los dispositivos de

seguridad.

* Torsiéon de los pernos.

* Integridad de la pintura.

* Integridad de las soldaduras.
* Debera acortar el intervalo de las revisiones de mantenimiento si asi lo
exigen las condiciones del lugar de trabajo. (Por ejemplo, en una zona de
mucho polvo, una cantera, en la costa, etc.)
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9. Mantenimiento

9.3. INTERVALOS DE MANTENIMIENTO

9.3.1. Durante las primeras horas

En las 100 primeras horas de funcionamiento debe realizarse un control
mas exhaustivo:

* Compruebe diariamente el nivel de refrigerante, del aceite del motor, del
aceite hidraulico y del combustible, y compruebe que no hay ningln
escape.

» Compruebe periédicamente la lubricacién y el nivel de lubricante.

* Engrase diariamente todos los puntos de lubricacién.

* Apriete los pernos.

* Deje que la maquina se caliente para empezar a trabajar.

* Compruebe los indicadores de vez en cuando mientras esté utilizando la
maquina.

* Compruebe que todos los dispositivos de la maquina se encuentren en
perfectas condiciones mientras esté en funcionamiento.
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9. Mantenimiento

9.3.1.1. Durante las 50 primeras horas

Elementos que deben ser revisados Operacién
CIRCUITO OLEODINAMICO

Filtro pilotaje Substituir
Filtro de retorno del aceite hidrdulico Substituir
Cartucho de filtro de drenaje Substituir
MOTOR Y ACCESORIOS

Aceite del motor Drenar
Filtro del aceite del motor Substituir
Filtro del combustible Substituir

TUERCAS Y PERNOS

Comeprobar. Apretar

9.3.1.2. Durante las 150 primeras horas

Elementos que deben ser revisados Operacién
CIRCUITO OLEODINAMICO
Aceite mando final Substituir
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9. Mantenimiento

9.3.1.3. Tuercas y pernos

Cuando decimos comprobar tuercas y pernos nos referimos a realizar los
siguientes trabajos:

Elementos que deben ser revisados Operacion

TUERCAS Y PERNOS Comprobar. Apretar

Tornillos montaje rueda dentada

Tornillos montaje motor desplazamiento

Tornillos montaje motor

Tornillos montaje

Tornillos y tuercas montaje zapatas

Pernos montaje bomba hidraulico
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9. Mantenimiento

9.3.2. Cada 10 horas o diariamente
POR EL PROPIO CLIENTE

Elementos que deben ser revisados

Operacion

CONTROLES GENERALES

Comprobacion visual

Inspeccion conexiones flojas

Comprobar. Ajustar

Funcionalidad dispositivos seguridad (carter
de proteccioén, botones de emergencia,
alarma sonora y luminosa)

Comprobar. Ajustar

Deposito combustible

Comprobar. Rellenar

Panel de control. Control remoto

Comprobar. Limpiar

CIRCUITO OLEODINAMICO

Nivel de aceite hidraulico

Comprobar. Afadir

MOTOR Y ACCESORIOS

Nivel de aceite del motor

Comprobar. Afadir

Separador de agua

Comprobar. Drenar

Nivel de refrigerante

Comeprobar. Afadir

Filtro de aire

Comprobar. Limpiar

Tensioén correa ventilador

Comprobar. Ajustar
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9. Mantenimiento

9.3.3. Cada 50 horas o semanalmente
POR EL PROPIO CLIENTE

Elementos que deben ser revisados Operacién

CONTROLES GENERALES

Deposito combustible Drenar

CIRCUITO OLEODINAMICO

Radiador circuito oleodinamico Limpieza
ORUGAS
Tension de orugas Comprobar. Ajustar
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9. Mantenimiento

9.3.4. Cada 250 horas

POR TECNICOS ESPECIALISTAS

Elementos que deben ser revisados Operacion
CONTROLES GENERALES

Electrolito bateria Comprobar. Afadir
CIRCUITO OLEODINAMICO

Radiador circuito oleodinamico Limpieza
ORUGAS

Aceite mando final Comprobar
Torsién zapata carro orugas Comprobar
MOTOR Y ACCESORIOS

Aceite motor Substituir
Filtro aceite motor Substituir
Filtro de aire Limpieza
Decantador gasoil Limpieza
Correas alternador, ventilador y accesorios Comprobar
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9. Mantenimiento

9.3.5. Cada 500 horas
POR TECNICOS ESPECIALISTAS

Elementos que deben ser revisados Operacién
CIRCUITO OLEODINAMICO

Filtro pilotaje Substituir
Filtro de retorno del aceite hidrdulico Substituir
Cartucho de filtro de drenaje Substituir
ORUGAS

Aceite mando final Substituir
MOTOR Y ACCESORIOS

Aceite del motor Substituir
Filtro del aceite del motor Substituir
Filtro de gasoil Substituir
Filtro de aire Substituir
Filtro de agua Substituir
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9. Mantenimiento

9.3.6. Cada 1000 horas
POR TECNICOS ESPECIALISTAS

Elementos que deben ser revisados Operacién
CONTROLES GENERALES

Electrolito baterias Comprobar. Afadir
Instrumentos eléctricos generales Comprobar
Instrumentos hidrdulicos generales Comprobar
ORUGAS

Frenos reductores orugas medida presién Comprobar
MOTOR Y ACCESORIOS

Reglaje Realizar

TUERCAS Y PERNOS Comeprobar. Apretar
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9. Mantenimiento

9.3.7. Cada 2000 horas
POR TECNICOS ESPECIALISTAS

Elementos que deben ser revisados Operacion

CONTROLES GENERALES

Componentes eléctricos Comprobar

CIRCUITO OLEODINAMICO

Aceite hidraulico Substituir
Depésito hidrdulico Limpieza
Filtro aspiraciéon Limpieza
MOTOR Y ACCESORIOS

Correa ventilador Substituir
Refrigerante Substituir
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9. Mantenimiento

9.3.8. Cuando sea necesario

Elementos que deben ser revisados

Operacion

CONTROLES GENERALES

Deposito combustible

Drenar. Limpieza

CIRCUITO OLEODINAMICO

Aceite hidraulico

Anadir. Substituir

Filtro retorno Substituir

Filtro drenaje Substituir

Filtro piloto Substituir
Elementos respiradero Dep. Hidrdulico Substituir

Filtro aspiraciéon Limpieza
ORUGAS

Tensién de orugas Comprobar. Ajustar
MOTOR Y ACCESORIOS

Separador de agua Drenar. Substituir
Filtro del combustible Substituir

Aceite del motor Substituir

Filtro del aceite del motor Substituir

Refrigerante

Anadir. Substituir

Radiador

Drenar. Limpieza

Elemento depurador aire

Substituir
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9. Mantenimiento

9.3.9. Piezas de seguridad (Al menos 2 afios)

Es aconsejable realizar revisiones periddicas con el fin de utilizar la
maquina en condiciones de funcionamiento seguras durante el mayor
tiempo posible. No obstante, le recomendamos que cambie
periédicamente las piezas relacionadas con la seguridad no sélo por
razones de seguridad, sino también para mantener un funcionamiento
satisfactorio.

Estas piezas pueden provocar accidentes graves y estropear el material, ya
que van perdiendo calidad a medida que pasa el tiempo y el uso las va
rompe, diluyendo o haciendo que pierda fuerza. Con una simple inspeccién
visual, el operario no puede juzgar cuanta vida util le queda a esas piezas.

Si detecta alguna anomalia en estas piezas, reparelas o cambielas antes de
que transcurra el periodo recomendado de 2 afios.

Elementos que deben ser revisados Operacién

CIRCUITO OLEODINAMICO

Tubo succiéon bomba Substituir
Tubo suministro bomba Substituir
MOTOR Y ACCESORIOS

Tubo combustible (Depésito-Motor) Substituir
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9. Mantenimiento

9.4. UBICACION ELEMENTOS

9.4.1.Filtro aceite hidraulico

El filtro del aceite hidraulico estd colocado seglin se ve en la figura n® 9.1.

Figuras n°9.1- filtro aceite hidrdulico

%

ADVERTENCIA: Si afloja el tapén o el tubo del aceite justo después de
que la mdquina haya estado en funcionamiento, el aceite puede saltarle
encima, ya que la médquina o el aceite estin todavia sometidos a gran
presion. Aseglrese de descargara la presion del sistema antes de repararlo.
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9. Mantenimiento

A continuacién se indican las operaciones que hay que realizar para liberar
la presion del sistema hidrdulico:

* Colocar la mdquina en posicién de estacionamiento y parar el motor.

* Pulsar la parte superior del respiradero para liberar la presion del
depésito

* En realidad, al hacerlo esto no descarga toda la presién, por lo que en el
momento de realizar las operaciones de mantenimiento o reparacién de
un componente hidraulico, debera aflojar las conexiones lentamente y
evitar colocarse en la direccién en la que el aceite podria saltar.

Figuras n®9.2.-Liberar presién depésito hidriulico
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9. Mantenimiento

9.4.2. Filtros del motor diésel

El filtro de aire motor diesel esta colocado seglin se ve en las figuras n® 9.2.

Figuras n°9.2.-Ubicacién filtro de aire

Los filtros de gasoil y de aceite motor se muestran en las figuras n® 9.3.

& Filtro aceite motor

ot

Figuras n®9.3.-Ubicacién filtro de gasoil y filtro aceite motor
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9. Mantenimiento

9.5. LIQUIDOS DE LA MAQUINA

9.5.1. Liquidos generales de la maquina

9.5.1.1. Aceite acoplador-reductores
El aceite utilizado en el acoplador-reductor es del tipo SAE 85W-140. Ver
figura n°9.4

¥

ADVERTENCIA: El reabastecimiento o la sustitucién deberédn efectuarse
con el mismo tipo de aceite u otros tipos correspondientes.

9.5.1.2. Aceite hidrdulico
El aceite utilizado en el circuito hidraulico de la mdquina es del tipo ISO
VG 46 (SAE [0W).

%

ADVERTENCIA: El reabastecimiento o la sustitucion deberan realizarse
con el mismo tipo de aceite u otros
tipos correspondientes.

O

PROHIBIDO : Estad prohibido mezclar aceites minerales con aceites
sintéticos.
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9. Mantenimiento

9.5.1.3. Agua circuito de refrigeracién
El refrigerante se trata de una mezcla del 50% de anticongelante y 50% de
agua.

O

PROHIBIDO :Se prohibe utilizar agua en el circuito de refrigeracion sin
afiadir aditivos.

9.5.1.4. Gasoleo
El gaséleo utilizado es ASTM D975 N° 2.

%

ADVERTENCIA: Si el contenido de azufre del carburante supera el 0.5%,
divida a la mitad las frecuencias de cambio de aceite.

9.5.1.5. Lubricantes
La grasa es a base de litio NLGI N°2.
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9. Mantenimiento

9.5.2. Aceites recomendados

ADVERTENCIA: Los aceites recomendados en el apartado anterior
corresponden a condiciones normales de trabajo para otras condiciones

de trabajo consultar la siguiente Tabla de aceites recomendados en funcién
de la Temperatura ambiente (°C). Figura n°9.4.

e Temperatura ambiante °C (°F)

nto Tipo de fuido

de servicio -20 -10 0 10 20 30 40
(-4) (14) (32) (50) (68) (86) (104)

Carler de Aceite del
aceite del

Depdsito Aceite
hidréulico hidréulico

Depésito del | Combustible [HUASRE

combustible diesel
Engrasador
(adaplador
para engrasar Grasa
a presidn)

" Mezcla de
[ﬁﬂadml anticongelante
y agua 50 : 5(

Figuras n°9.4.
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9. Mantenimiento

9.6. FORMAS DE REALIZAR MANTENIMIENTO

Cuando sea necesario realizar cualquier labor de mantenimiento se debe
de tener muy claro donde estd situado el elemento al cual queremos
acceder para evitar desmontar y montar elementos o componentes de la
maquina innecesariamente.

Acceso a las baterias
Las baterias se encuentran debajo del depésito de gasoil. Se accede a ellas
quitando la chapa atornillada del lateral.

Figuras n®9.5.

Acceso al motor
El motor cuenta con un carenado frontal y otro superior para acceder al

mismo.

Figuras n°9.6.
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Acceso al sistema hidrdulico (bomba y distribuidor)

El distribuidor hidraulico se encuentra debajo del cuadro eléctrico. Es
posible que en alglin caso sea necesario retirar el cuadro eléctrico para
tener un acceso completo al distribuidor.

La bomba hidrdulica se encuentra detras del distribuidor y a la izquierda
del motor. Para acceder a ella es necesario retirar el cuadro eléctrico.

El cuadro eléctrico esta preparado para ser retirado de una manera facil,
mediante conectores tipo Harting.

Antes de retirar el cuadro eléctrico deberemos de desmontar la visera
protectora del cuadro eléctrico.

Figuras n°9.7.
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